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Predmluva

Mezinarodni organizace pro legalni metrologii OIML je celosvétova, mezivladni organizace, jejimz hlavnim cilem
je harmonizace predpisi a metrologickych kontrol provadénych narodnimi metrologickymi sluzbami nebo
piislusnymi organizacemi ¢lenskych stath OIML. Hlavni kategorie publikaci OIML jsou:

= Mezinarodni doporuceni (OIML R), které jsou modelovymi piedpisy pro stanoveni metrologickych
vlastnosti, které musi vykazovat n¢ktera méfidla, jakoz i specifikaci metod a prostiedkt kontroly jejich
shody. Clenské staty maji uplatiovat tato doporuceni v co nejveétsi mire;

= Mezinarodni dokumenty (OIML D), které maji informativni charakter a jsou uréeny pro harmonizaci
a zkvalitnéni prace v oblasti legalni metrologie;

= Mezinarodni piiruc¢ky (OIML G), které jsou v zasadé také informativni a které jsou uréeny k poskytnuti
pokynil pro uplatiiovani nékterych pozadavkl legalni metrologie; a

= Mezinarodni zakladni publikace (OIML B), které definuji pravidla ¢innosti riznych struktur a
systémi OIML.

OIML vypracuje technické vybory nebo podvybory, které se skladaji ze zastupct ¢lenskych statt. Na konzultaéni
bazi se jednd o nékteré mezinarodni a regionalni instituce. Byli uzaviené dohody o spolupraci mezi OIML a
nékterymi institucemi, jako jsou ISO a IEC, s cilem vyhnout se protikladnym poZadavkim. Proto vyrobci a
uzivatelé méfidel, zkusebni laboratofe atd. mohou soucasné pouzivat publikace OIML a jinych instituci.

Mezinarodni doporuceni, dokumenty, pfirucky a zakladni publikace jsou vydavany v anglictiné (E) a pielozeny
do francouzstiny (F) a podléhaji pravidelnym revizim.

Kromé toho OIML vydava nebo se ucastni publikaci Slovniki (OIML V) a pravidelné povétuje odborniky v
oblasti pravni metrologie pfi psani Expertnich zprav (OIML E). Zpravy expertli jsou urCeny k poskytovani
informaci a rady a jsou psany vyhradné z pohledu jejich autorti, aniz by se zapojily do technickych vyborti nebo
podvybor nebo CIML. Proto nemusi nezbytné reprezentovat nazory OIML.

Tato publikace — reference OIML R 134-2, edition 2009 (E) - byla vypracovana OIML technickym podvyborem
TC 9/SC 2 Automatické vdhy. Jeji kone¢né zvetejnéni schvalil Mezinarodni vybor pro legalni metrologii v roce
20009.

Publikace OIML si muzete stahnout z webovych stranek OIML ve formatu PDF soubort. Dalsi informace o
publikacich OIML Ize ziskat z ustfedny organizace:

Bureau International de Métrologie Légale
11, rue Turgot - 75009 Paris — France
Telephone: 33 (0)1 48 78 12 82

Fax: 33(0)1 428217 27
E-mail: biml@oiml.org
Internet: www.oiml.org




OIML R 134-2: 2009 (E)

Uvod

Tento “Format zkuSebniho protokolu” ma za cil pfedlozit ve standardizovaném formatu vysledky
ruznych zkousek a prezkoumani, které musi byt ptedloZzeny za Gcelem schvaleni typu automatickych
vah pro méfeni zatiZeni naprav a hmotnosti silni¢nich vozidel za pohybu.

Format zkusebniho protokolu je slozen ze dvou ¢asti “Kontrolniho seznamu” a “Zkusebni zpravy”
samotné.

Kontrolni seznam je shrnutim zkousek a ptfezkoumani provedenych na vahach. Obsahuje zavéry
provedenych zkousSek a experimentalni ¢i vizualni kontroly zaloZené na pozadavcich Casti 1. Strucné
véty a slova maji za cil pfipomenout zkousejicimu pozadavky R134-1 bez jejich reprodukce.

ZkuSebni protokol je zaznam vysledkli zkousSek provedenych na vahach. Formulafe “Zkusebniho
protokolu” byly vytvotfeny na zakladé testti podrobné popsanych v dokumentu R 134-1.

Veskeré metrologické instituty a laboratofe vyhodnocujici typy automatickych vah pro méteni zatizeni
naprav a hmotnosti silni¢nich vozidel za pohybu podle R 134-1 nebo narodnich ¢i regionalnich piedpist
zalozenych na tomto OIML Doporuceni maji dirazn€¢ doporuceno pouzivat tento Format zkusebniho
protokolu, bud’ p¥imo nebo po pickladu do jiného jazyka nez do angli¢tiny nebo francouzstiny. Jeho
pouziti pfimo v angli¢ting, francouzstiné nebo obou jazycich je doporuceno jesté diraznéji, kdyby
vysledky testli mohly byt predavany ze zemé kde se provadi testy schvalujicim organiim jiné zem¢,
vV ramci dvou ¢i vicestrannych dohod o spolupréci. V ramci Zakladniho certifikacniho systému pro
meérici pristroje OIML je pouziti tohoto Formatu zkusebniho protokolu povinné.

“Informace tykajici se zkuSebniho zatizeni pouzivaného pii hodnoceni typu” zahrnuji vSechna zkusebni
zafizeni, ktera byla pouzita pii méfeni vysledki zkousek uvedenych v protokolu. Mize mit format
kratkého seznamu obsahujiciho pouze nezbytnd data (jméno, typ, referencni cislo kvili
vysledovatelnosti). Napiiklad:

- Etalony pro ovéfovani (pfesnost, tiida presnosti, and vyrobni ¢islo)

- Simulator pro testovani modult (nazev, typ, vysledovatelnost a vyrobni ¢islo)

- Klimaticka komora (nazev, typ a vyrobni ¢islo)

- Elektrické testy, vysokofrekvenéni impulzy (nazev piistroje, typ a vyrobni ¢islo)

- Popis postupu kalibrace pole pro zkousku odolnosti vi¢i vyzafovanym elektromagnetickym
polim

Poznamka tykajici se ¢islovani nasledujicich stranek

Vedle postupného ¢islovani v dolni ¢asti stranek této publikace je v horni ¢asti kazdé stranky (zacinajici
na nasledujici strance) ponechano zvlastni misto pro ¢islovani stranek zkuSebniho protokolu
vytvofenych podle tohoto modelu. Nekolik testti (napf. testd metrologickych vlastnosti) se opakuje
nékolikrat, pficemz zaznam kazdého z testl je na samostatné strance s pfislusnym formatem; stejnym
zpusobem se zkousi pfistroj s vicenasobnym rozsahem zvlast’ pro kazdy rozsah a pro kazdy rozsah se
vyplni samostatny formulaf (véetné obecného informaéniho formulatre). U daného protokolu je vhodné
postupné ¢islovani kazdé stranky doplnit uvedenim celkového poctu stranek protokolu.
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Automatické vahy pro vazeni silni¢nich vozidel za pohybu a méFeni zatiZeni naprav

PROTOKOL HODNOCENI TYPU

VYSVETLIVKY
Symbol Vyznam
| Indikace
In nta indikace
L Zatizeni
AL Pfidavné zatizeni pro zménu na dalsi dilek
P I +1/2 d — AL = Indikace pted zaokrouhlenim (digitalni indikace)
E I — L nebo P - L =Chyba
E% P-L)/L%
Eo Chyba pfi nulovém zatiZeni
d Skute¢ny dilek
ds Dilek stupnice pro statické vazeni
pi Casat MPE odpovidajici modulu véhy zkoumaného oddélend
MPE Maximalni dovolena chyba
EUT Testované zatizeni
sf Vyznamna chyba
Max Maximalni kapacita vahy
Min Minimalni kapacita vahy
Unom Nominalni hodnota napéti uvedena na $titku pfistroje
Unmax Nejvyssi pripustna hodnota napéti uvedena na stitku ptistroje
Unmin Nejnizsi ptipustna hodnota napéti uvedena na Stitku ptistroje
Vmin Minimalni pracovni rychlost
Vimax Maximalni pracovni rychlost
e.m.f Elektromotoricika sila
110 Vstupni / vystupni porty
RF Radiova frekvence
Vim Volt na metr
kv Kilovolt
DC Stejnosmérny proud
AC Stiidavy proud
MHz Megahertz

Nazvy nebo symboly jednoztek uzitych k vyjadieni vysledki zkousek se uvedou v kazdém formulafi.

Pro kazdou Zk9u§ku se podle tohoto pfikladu vyplni “SHRNUTI p|F P = Vyhovélo
HODNOCENI TYPU” a “KONTROLNI SEZNAM”: F = Nevyhovélo
pokud vaha splni pozadavky zkousky: | x
pokud véha nesplni pozadavky zkousky: X
pokud zkouska neni na vahu aplikovatelna: | — | —

Bila policka v tabulce v zahlavi jednotlivych stran protokolu by méla byt vzdy vyplnéna podle nasledujiciho piikladu:

Na zacatku Na konci
Teplota: 205 211 °C
Rel. v.: %
Datum: 2009-01-29 2009-01-30 rrrr-mm-dd

Cas: 16:00:05 16:30:25 hh:mm:ss
Atm. tlak: hPa

“Datum” jednotlivych zkousek ve zkuSebni zpraveé odpovida datu jejich provedeni.

Pti zkouskach vlivu rueni, jsou chyby vétsi nez d pfijatelné za predpokladu, Ze jsou zji§tény za plisobeni nebo vyplyvaji
z okolnosti, za kterych tyto chyby nejsou povazovany za vyznamné; pro vysvétleni je zde sloupec ,,Ano (poznamky)™.

Cisla v zdvorkach odkazuji na odpovidajici body dokumentu R 134-1.
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OBECNE INFORMACE TYKAJICI SE TYPU

Cislo zadosti:

Typové oznaceni:

Kategorie vahy:

Mostova vaha pro vazeni naraz

Vyrobce:

Zadatel:

Mostova vaha pro ¢ast. vazeni

Testovéano na: Kompletni vaha Modul!
Mod statického vazeni

Ttida ptesnosti:
Zatlz_enl nfiprav'y a A B c D =
skupiny naprav:
Hmotnost vozidla: 0.2 0.5 1 2 10
Maximalni vazivost = Max hmotnost vozu = Nmax = Vimax =
Minimalni vazivost = Min hmotnost vozu = Nmin = Vmin =

T=+ T=-
Unom = \Y4 Umin = \Y4 Umax = \Y f= Hz Baterie, U = Vv

Zatizeni pro nastaveni nuly:

Ne-automatické

Polo-automatické

Automatické nulovani

I:l Pocate¢ni nulovani

Sledovani nuly

Pocatecni rozsah nulovani

Tiskarna: Vestavéna

Zkou$ena vaha:
Identifika¢ni &islo:
Verze software:

Ptipojena zatieni:

Rozhrani (pocet, druh):

Doba hodnoceni:

Datum zpravy:

Zkousejici:

Tarovaci zafizeni:

Vyrovnavani tary

Vazeni tary

Piednastavené tarovaci zafizeni

|:| Odgitani tary

Pticitani tary

% z Max

Ptipojena

Snimac zatizeni:

Vyrobce:
Typ:

Vazivost:

Cislo;

Symbol klasifikace:

........................................ Poznémky:

Ptipojitelna, ale neptipojena

Kombinované nulovaci/tarovaci
zafizeni

Teplotni rozsah °C

Nepftipojitelna

! Zkusebni zafizeni (simulator nebo ¢4st kompletni vahy) pfipojené k modulu musi byt definovano v piislusném formulafi.

6
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OBECNE INFORMACE TYKAJICi SE TYPU (pokraéovini)

Pouzijte toto misto pro doplnéni dalsich poznamek a/nebo informaci 0: dalsich pfipojenych zatizenich, rozhranich a snimadich zatizeni,
volbé vyrobee s ohledem na ochranu proti ruseni atd.
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IDENTIFIKACE VAHY
Cislo ZAdOSti: oo, Typové oznaceni: ...oiiiiiiiiii e,
Sérioveé Cislo: Vyrobce:
Verze software:
Datum zpravy: e

(Zaznamenejte podle potieby za ucelem identifikace testovaného zafizeni)

; . X , Verze P
Nazev systému nebo modulu Cislo vykresu nebo odkaz na software vydéni Sériové ¢islo
Dokumentace simuldtoru
. . “ . Verze TS
Nézev systému nebo modulu Cislo vykresu nebo odkaz na software vydini Sériové Cislo

Funkce simulatoru (shrnuti)

Popis a vykresy simulatoru, blokové schéma atd. by mély byt pfipojeny ke zpravé, jsou-li k dispozici.
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IDENTIFIKACE VAHY (pokratovani)

Popis nebo jiné informace tykajici se identifikace vahy:
(zde vioZte fotografii je-li k dispozici)
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INFORMACE TYKAJICI SE ZKUSEBNIHO ZARIZENi POUZITEHO PRO HODNOCENI TYPU

ZKUSEBNI ZARIZEN{
Cislo zadosti: Typové oznaleni: s
Datum zpravy: Vyrobce:

Uved'te seznam vSech zkuSebnich zatizeni pouzitych v této zpravé (vetné popist referencnich vozidel pouzivanych pro
testovani)

Pouzito pro
(odkazy na zkousky)

Nazev zatizeni Vyrobee Typ €. Sériové &islo

10
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KONFIGURACE PRO TEST

Cislo zadosti: Oznaceni typu:

Datum zpravy: Vyrobce:

Tento prostor pouzijte pro dalsi informace ohledné vahy a/nebo simuldtoru tykajici se konfigurace zafizeni, rozhrani,
ptenosovych rychlosti, moznosti EMC ochrany snimact zatiZeni atd.

11
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SHRNUTI HODNOCENI{ TYPU

Cislozadosti: | | s Oznabeni typul | e
Datum zpravy: | e Vyrobee e
TESTS Strana | Vyhovélo | Nevyhovélo Poznamky
1 Nulovani
2 Doba ohievu
3 Ovliviujici faktory

3.1 Statické teplo

3.2 Vliv teploty na indikaci pfi nezatizeném stavu

3.3 VIhkée teplo, ustaleny stav

34 Kolisani stfidavého sitového napéti

35 Kolisani stejnosméiného sitového napéti

3.6 Kolisani napéti akumulatoru (DC)

3.7 Kolisani napéti 12 V a 24 V baterii automobild

4 RusSeni

41 Kratkodobé snizeni vykonu u stfidavého sitového
nap¢ti
Elektrické rychlé pfechodné jevy/skupiny

4.2 impulzl v sitovém napajecim vedeni a I/O
obvodech a komunika¢nim vedeni

43 Elektrické prepéti na sitovych ptivodech anal/

O obvodech a komunikac¢nich linkach

4.4 Elektrostatické vyboje

4.5 Imunita proti elektromagnetickym polim
46 Sifeni elektrického ptechodového jevu u vah
' napajenych z autobaterii
5 Stabilita méticiho rozpéti
6 Zkousky za pohybu
6.1 Ne-automatické testy kontrolni vahy (integralni)

6.1.1 | Pfesnost nulovani

6.1.2 | Stanoveni vaziciho vykonu

6.1.3 | Excentricita

6.1.4 | Pohyblivost

6.2 Statickd zkouska vazeni

6.3 Zkousky za pohybu

7 Prezkoumani konstrukce

8 Kontrolni seznam

12
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SHRNUTI HODNOCENI TYPU (pokradovani)

Pouzijte tuto stranku pro detailni poznamky z hodnoceni typu.

13
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1 NULOVANI (3.3.1, A5.1)
Na zacatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
Oznadenitypu: s Rel. v.: %
Zkou$ejict: Datum: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice, d: Cas: hh:mm:ss
Dilek bebem shousy:

(menSinezd)

E=1+%d-AL
E=1-LneboP —L =Chyba

1.1 Rozsah nuloviani (3.3.1, A5.1.1)
- rTTY : FNTTIY: 0 IRTIY
Rezim nulovéni Mezni nulm,/e zatizeni Mezni ’nulov,e zatizeni Rozsah Ly + Lo % 2z ma)fimal,lnlho
kladné, L1 zaporné, Lo zatizeni
Vyhovélo Nevyhoveélo
Poznamky:
1.2 Piesnost nulovani (3.3.1, A.5.1.2)
Rezim nulovani AL E=%d-AL MPE
Vyhovélo Nevyhovélo
Poznamky:

14
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2 DOBA OHREVU (4.3.4, A.6.1)
Na zacatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
Oznaeni typu: Rel. v.: %
Zkou$ejict: Datum: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice, d: Cas: hh:mm:ss
Dilek bebem shousy:

(menSinezd)

Doba odpojeni pied zkouskou: hodin

Automatické nulovaci zafizeni:

Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto

E=I+%d-AL-L
Eo = Chyba nuly vypogitana pied kazdym méfenim (nezatizeno)
EL = Chyba vypocitana se zavazim (zatizeno)

Cas* Zatizeni, L Indikace, | Piivazek, AL Chyba EL-Eo
Nezatizeno ) Eo =
0 min
Zatizeno EL=
Nezatizeno Eo=
5 min
Zatizeno EL=
NezatiZzeno Eo=
15 min
Zatizeno EL=
NezatiZzeno Eo=
30 min
Zatizeno EL=

* Pocitano od doby, kdy se poprvé objevila indikace.

Chyba MPE R 134-1 kapitola
a)  Pocate¢ni chyba nulovani, Eo <0.25d
Zontrolova A o
t jestli: ) Maximalni chyba v nezatizeném stavu, Eo <0.25d 327, A5.1
¢)  Maximalni hodnota rozptylu nuly, Eo — Eoi <0.25d x pi

d) Maximalni chyba Vv zatizeném stavu, EL — Eo <0.25d x pi

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:

15
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3 OVLIVNUJICI FAKTORY
3.1 Staticka teplota (2.7.1.1, A.7.2.1)

311 Referenéni teplota 20 °C

Na zagatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
Oznalenitypu: s Rel. v.: %
Zkousejict: Datum: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss
Dilek béhem zkousky:
(menSinezd)
Automatické nulovaci zafizeni:
Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto
E=1+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypo¢itana na nule*
Indikace, | Ptivazek, AL Chyba, E Opravena chyba, Ec MPE
Zatizeni, L
A ) \ ) \ 1l A )

Zkontrolovat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:

16
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3.1.2 Statické teploty (uréena vysoka teplota = .......cceeeeenene °C)
Na zacatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
Oznaceni typu: Rel. v.: %
Zkou$ejict: Datum: rrer-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss
Dilek béhem zkousky:
(menSinezd)
Automatické nulovaci zafizeni:
Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto
E=I+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypo¢itana na nule*
Indikace, | Privazek, AL Chyba, E Opravena chyba, Ec MPE
Zatizeni, L
\2 0 3 0 3 0 \2 0

Zkontrolovat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:
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3.13 Statické teploty (uréena nizka teplota = .................... °C)
Na zacatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
Oznaceni typu: Rel. v.: %
Zkou$ejict: Datum: rrer-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss
Dilek béhem zkousky:
(menSinezd)
Automatické nulovaci zafizeni:
Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto
E=I+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypo¢itana na nule*
Indikace, | Privazek, AL Chyba, E Opravena chyba, Ec MPE
Zatizeni, L
\2 0 3 0 3 0 \2 0

Zkontrolavat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:
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3.14 Statické teploty (5 °C pokud je uréena nizka teplota < 0 °C)

Na zacatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
Oznaceni typu: Rel. v.: %
Zkou$ejict: Datum: rrer-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss
Dilek béhem zkousky:
(menSinezd)
Automatické nulovaci zafizeni:
Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto
E=I+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypo¢itana na nule*
Indikace, | Privazek, AL Chyba, E Opravena chyba, Ec MPE
Zatizeni, L
\2 0 3 0 3 0 \2 0

Zkontrolavat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo

Poznamky:

Nevyhovélo
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3.15 Statické teploty (Referenéni teplota 20 °C)

Na zacatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
Oznaceni typu: Rel. v.: %
Zkou$ejict: Datum: rrer-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss
Dilek béhem zkousky:
(menSinezd)
Automatické nulovaci zafizeni:
Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto
E=I+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypo¢itana na nule*
Indikace, | Privazek, AL Chyba, E Opravena chyba, Ec MPE
Zatizeni, L
\2 0 3 0 3 0 \2 0

Zkontrolavat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:
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3.2 Vliv teploty na indikaci p¥i nezatiZeném stavu (2.7.1.2, A.7.2.2)

Cislo zadosti:
Oznaceni typu:

Zkousejici:

Dilek stupnice, d:
Dilek béhem zkousky:

(mensi nez d)

Automatické nulovaci zafizeni:

Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto
P=I1+%d-AL
Strana Datu = Tepl. Indikace Piivazek, Zména nuly
Zprévy? m | “® | co) | nuyl AL P AP ATepl, na 5 °C

AP =rozdil P u dvou po sobé nasledujicich zkousek pti riznych teplotach
ATemp = rozdil teplot u dvou po sob¢ nasledujicich zkousek pfi riznych teplotach

Zkontrolovat, jestli zména nuly pro 5 °C je mensi nez d

Vyhovélo

Poznamky:

Nevyhoveélo

2 Napiste &islo strany zpravy relevantni zkousky, kde bylo soucasné zkouseno vézeni a vliv teploty na indikaci pfi nezatizeném stavu.
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3.3 Vihké teplo, ustaleny stav (4.3.3, A.7.2.3)

331 Pocateéni zkouska (Referenéni teplota 20 °C a vlihkost 50 %)

Zacatek Po3h Na konci

Cislozadosti: Teplota: °C
Oznalenitypu: Rel. v.: %
Zkowdejich: s Datum: rT-mm-dd
Dilek stupnice, d: Cas: hh:mm:ss
Dile behem gkougkgs _— -

(menSineZd)

Automatické nulovaci zafizeni:

Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto

E=1+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypogitana na nule*

Indikace, | Piivazek, AL Chyba, E Opravena chyba, Ec MPE
J 0 J 0 J 0 J 0

Zatizeni, L

Zkontrolavat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:
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3.3.2 Horni teplotni mez (......coceeeueucncee °C) a vlhkost 85 %
Zacatek Po3h Na konci
Cislozadosti: Teplota: °C
Oznalenitypu: Rel. v.: %
Zkousejict: Datum: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss
D1lekvpeh<j,m zkousky: Atm. tlak: hPa
(menSineZd)
Automatické nulovaci zafizeni:
Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto
E=I+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypo¢itana na nule*
Indikace, | Piivazek, AL Chyba, E Opravena chyba, Ec MPE
Zatizeni, L
A ) \ ) \ 1l A )
* *

Zkontrolavat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:
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3.33 Zavvérefna zkouska (Referenéni teplota 20 °C a vihkost 50 %0)

Zacatek Po3h Na konci

Cislozadosti: Teplota: °C
Oznaceni typu: Rel. v.: %
Zkousejict: Datum: rrer-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss
D1lekvpeh<j,m zkousky: Atm. tlak: hPa
(menSineZd)
Automatické nulovaci zafizeni:
Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto
E=I+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypo¢itana na nule*
Indikace, | Piivazek, AL Chyba, E Opravena chyba, Ec MPE
Zatizeni, L
\2 0 J 0 J 0 \2 0
* *

Zkontrolavat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:
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3.4 Kolisani napajeciho napéti (2.7.2, A.7.2.4-7.2.7)

Na zacatku Na konci

Cislozadosti: Teplota: °C
Omateni typu: Rel. v. %
ZkouSejici: e snnies Datur: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice, d: Cas: hh:mm:ss
Dﬂekv]?éh?m oy _— -
(menSinezd)

Sttidavé sitové napéti, A.7.2.4

Stejnosmérné sitové napéti, A.7.2.5

Napéti akumulatoru (DC), A.7.2.6

12 V nebo 24 V napéti autobeterie, A.7.2.7
Napéjeci napéti®: Unom = \% Unmin = \% Umax = \%

Automatické nulovaci a nulu sledujici zatizeni:
D Neni ptitomno |:| Neni zapnuto D Mimo pracovni rozsah D Zapnuto

Kategorie napajeni (pokud ma viha vice neZ jedno napajeci napéti): ...........cccocovvvrieiiiirneiniennseienens

E=1+%d-AL-L Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypo¢itana na nule

Napéti U (V) | Zatizeni, L | Indikace, | Piivazek, AL | Chyba, E | Opravena chyba, Ec MPE
Reference
Dolni mez
Horni mez
Reference
MPE

Kategorie napajeni (pokud ma vaha vice neZ jedno napajeci napéti): ...........ccocovveiinniiiiiinnciees

E=I+%d-AL-L Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypocitana na nule

Napeéti U (V) | Zatizeni, L | Indikace, I Piivazek, AL | Chyba, E | Opravena chyba, Ec

Reference

Dolni mez

Horni mez

Reference

8 Vypoététe horni a dolni mez aplikovaného napéti podle 2.7.2. Pokud je rozsah napéti (Umin / Umax) dany, jako referenéni hodnotu pouzijte
prumér.

25




OIML R 134-2: 2009 (E) Strana protokolu ...... [o.....

3.4 Kolisani napajeciho napéti (pokracovani)

Kategorie napajeni (pokud ma vaha vice neZ jedno napajeci napéti): ...........cccooevvrrriernniiiennneinseees

E=1+%d-AL-L Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypo¢itana na nule

Napéti U (V) | Zatizeni, L | Indikace, I Ptivazek, AL | Chyba, E | Opravena chyba, Ec MPE

Reference

Dolni mez

Horni mez

Reference

Zkontrolavat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:
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4 RUSENI (4.1.2, A7.3)
4.1 Kratkodobé sniZeni vykonu (A.7.3.1)
Na zagatku Na konci
Cislozadosti: Teplota: °C
Oznalenitypu: s Rel. v.: %
Zkou$ejict: Datum: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss
Dllekvpehev:m zkousky: Atm. tlak: hPa
(menSinezd)
Dané nominalni napéti, Unm NEbO rozsah napéti: \Y/
Ruseni Vysledek
. Vyznamna chyba (> d)
Zatizeni : - Interval yzhamna ciy
(,;‘\/Omzpﬂtud% D(Ezalgv ;1 n Pocet opakovani Indikace, | nebo zjisténi &i odezva
rom YKy (s) Ne | Ano (poznamky)
bez ruseni
0 0.5
0 1
40 10
70 25/30*
80 250/ 300*
0 250

* Tyto hodnoty jsou pro 50 Hz / 60 Hz

Vyhovélo Nevyhovélo
Pozn.:
zaznamena se bod, pii kterém k tomu dochazi.
Poznamky:

4 Pokud je vyznaden rozsah napéti pouzijte primérnou hodnotu jako referenéni Unom
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4.2 Elektrické rychlé piechodné jevy/skupiny impulzi v sitovém napajecim vedeni a I/O obvodech a komunika¢nim
vedeni (A.7.3.2)
421 Sitové piivodni kabely
Na zacatku Na konci
Cislozadosti: Teplota: °C
Ozmaenitypu: Rel. v.: %
ZkouSejici: Datum: rrer-mm-dd
Dilek stupnice, d: Cas: hh:mm:ss
DilekVPéh?m oy — o .
(menSinezd)

Sitové piivody: zkousebni napéti 1 kV, doba trvani zkousky: 1 minuta pro kazdou polaritu

Ruseni Vysledek
Zatizeni, L Vyznamnd chyba (> d)
Ruseni Polarita Indikace, | nebo zjisténi ¢i odezva
Ne Ano (poznamky)
bez ruseni
faze poz
2
zem neg
nulovy vodic¢ poz
2
Zem neg
uzemnéni poz
A
zem neg
Vyhovélo Nevyhovélo
Pozn.:  Jestlize jsou zjiStény vyznamné chyby a na jejich zékladé pfijata piislusna opatieni, nebo pokud EUT selze,
zaznamena se bod, pii kterém k tomu dochazi.
Poznamky:
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422 1/0 obvody a komunikaéni (signalni) linky

Na zacatku Na konci
Cislozadosti: Teplota: °C
Oznaleni typu: e Rel. v.: %
ZkouSejicl: s snnennes Datum: rT-mm-dd
Dilek stupnice, d: Cas: hh:mm:ss
Dile behem skougkgs _— -
(menSinezd)

1/0 signaly, datové a kontrolni linky: zkousebni napéti 0.5 kV, doba trvani zkousky: 1 minuta pro kazdou polaritu

Ruseni Vysledek
Zatizeni. L Impulzy na kabelu / Vyznamné chyba (> d)
’ rozhrani Polarita Indikace, | nebo zjisténi ¢i odezva
(typ, povaha) Ne Ano (poznamky)
bez ruseni

poz

neg

poz

neg

poz

neg

poz

neg

poz

neg

poz

neg

Vysvétlete nebo nalrtnéte, kde je na kabel ptipojena svorka (pouZijte dalsi stranu).

Vyhovélo Nevyhovélo

Pozn.:  Jestlize jsou zjiStény vyznamné chyby a na jejich zékladé¢ pfijata piislusna opatieni, nebo pokud EUT selze,
zaznamena se bod, pfi kterém k tomu dochazi.

Poznamky:
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Na konci

°C

%
rrrr-mm-dd

hh:mm:ss

hPa

4.3 Piepéti na sitovych privodech, na I/O obvodech a komunikaénich linkach (A.7.3.3)
431 Sitové piivodni kabely
Na zacatku

Cislozadosti: Teplota:

Ozmaenitypu: Rel. v.:

ZkouSejici: Datum

Dilek stupnice, d: s Cas

et e A, tak

Sitové piivody: zkuSebni napéti 1 kV, doba trvani kousky: 1 minuta pro kazdou amplitudu a polaritu

Ruseni Vysledek
3 pozitivni a 3 negativni ptepéti synchronizované . )
Zatizeni. L s ptivodnim napé&tim Vyznat}]}aa} c’hvy_ba (>d)
' Amplituda / Ghel Indikace, | nebo zjisténi ¢i odezva
aplikovéana Polarita
na 0° | 90° | 180° | 270° Ne Ano (poznamky)
bez ruseni
poz
X
0.5 kv neg
faze 0Z
{ x P
nulovy neg
vodi¢ poz
X
neg
poz
X
neg
poz
X
neg
1.0 kv poz
faze x
1 neg
uzemnéni N poz
neg
poz
X
neg
bez ruseni
poz
X
neg
1.0 kv oz
nulovy x P
vodi¢ neg
v " poz
uzemnéni %
neg
poz
X
neg
Vyhovélo Nevyhovélo
Poznamky:
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432 Jakékoliv dalsi druhy nap4jeni a/nebo I/O obvodi a komunikaénich linek®

Cislo zadosti:

Oznaceni typu:

Zkousejici:

Dilek stupnice, d:

Dilek béhem zkousky:
(mensi nez d)

Na zacatku

Teplota: °C
Rel. v.: %
Datum: rrrr-mm-dd
Cas: hh:mm:ss
Atm. tlak: hPa

Na konci

Vysledek

Vyznamna chyba (> d)
nebo zjisténi ¢i odezva

Ano (poznamky)

Ruseni
Zatizeni, L 3 pozitivni a 3 negativni prepéti
Amplituda / Polatita Indikace, |
aplikovana na
bez ruSeni
0.5’ kv pos
faze
v . neg
nulovy vodié¢
bez rueni
1.0 kV pos
faze
v L neg
uzemeéni
bez ruseni
1.0' kv , pos
nulovy vodi¢
v o neg
uzeméni

Pouzijte dalsi stranku pro doplityjici informace o zkuSebnim sestaveni.

Vyhovélo Nevyhovélo

Pozn.:  Jestlize jsou zjiStény vyznamné chyby a na jejich zdklad¢ piijata pfislusna opatfeni, nebo pokud EUT selze,

zaznamena se bod, pii kterém k tomu dochazi.

Poznamky:

® Zkusebni napéti 0.5 kV (vodi¢ - vodi¢) a 1.0 KV (vodi¢ - zem&) po dobu 1 minuty pro kazdou amplitude a polaritu
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4.4 Electrostaticky vyboj (A.7.3.4)

441 Piima aplikace

Na zacatku

Cislozadosti: Teplota:
Ozmaenitypu: Rel. v.:
Zkouejici: e Datum:
Dilek stupnice, d: Cas:
Dﬂekyéh?m o, _—
(menSinezd)

Na konci

°C
%
rrrr-mm-dd

hh:mm:ss

hPa

Kontatktni vyboje Vyboj ptes natér
Vzdugné vyboje Polarita: poz neg
Discharges Vysledek
Zatizeni zku§e(lla(1:j)napéti Poée>t \{gbojﬁ O]Lr;tlf(?\//?ilni Indikace, | ngzél 2;?;25?5&22
- (s) Ne Ano (poznamky)
bez ruseni
2
4
6
8 (air discharges)

Pozn.:  Pokud EUT selze, zaznamena se ptislusny zkusebni bod.

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:

5 1EC 61000-4-2 specifikuje, zda zkouska musi byt provedena na polarité s nejvétsi citlivosti.
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442 Nepiima aplikace (pouze kontaktni vyboje)
Na zadatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
Oznaleni typu: e Rel. v.: %
ZkouSejici: e snnies Datum rT-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas hh:mm:ss
Dllekvpehev:m zkousky: Atm. tlak: hPa
(menSinezd)
Polarita’: pos neg
Horizontalni spojovaci rovina
Vyboje Vysledek
o Vyznamna chyba (> d)
Zatlzenll L o , w.r « , .o Interval e .
Zkuse(tl)(ri})napetl p oce>t ‘:[}(;bOJU opakovéni Indikace, | nebo zjisténi ¢i odezva
- (s) Ne Ano (poznamky)
bez ruseni
2
4
6
Vertikalni spojovaci rovina
Vyboje Vysledek
A Vyznamna chyba (> d)
Zatizeni, L v , “r ¥ f1 o io Interval Ll
Zkuse(tl)(ri})napetl POCG; ‘1’}(;1)0]“ opakovéni Indikace, | nebo zjisténi ¢i odezva
- (s) Ne Ano (poznamky)
bez ruseni
2
4
6

Pozn.:

Poznamky:

Vyhovélo

Nevyhovélo

Pokud EUT selze, zaznamena se ptislusny zkusebni bod.

" 1EC 61000-4-2 specifikuje, zda zkouska musi byt provedena na polarité s nejvétsi citlivosti.
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4.4 Electrostaticky vaboj (pokracovani)
Specifikace bodt zkousek EUT (ptima aplikace), napf. fotografie nebo nkresy

a) P#ima aplikace

Kontaktni vyboj

Vzdus$ny vyboj:

b) Nepiima aplikace
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45 Odolnost proti elektromagnetickym polim (A.7.3.5)

451 Odolnost proti vyzafovanym elektromagnetickym polim (A.7.3.5.1)

Cislo zadosti:
Oznaceni typu:

Zkousejici:

Dilek stupnice, d:

Dilek béhem zkousky:

(mensi nez d)

Mira vInéni:

Zatizeni:

ZkusSebi zatizeni:

Na zacatku

Teplota:

Rel. v.:

Na konci

°C
%
rrrr-mm-dd

hh:mm:ss

hPa

Ruseni

Vysledek

Anténa

Frekvencni
rozsah (MHz)

Polarizace

Strana
EUT

Indikace, |

Vyznamna chyba (> d)
nebo zjisténi ¢i odezva

bez ruseni

Vertikalni

Piedni

Ne

Ano (poznamky)

Prava

Leva

Zadni

Horizontalni

Piedni

Prava

Leva

Zadni

Vertikalni

Piedni

Prava

Leva

Zadni

Horizontalni

Piedni

Prava

Leva

Zadni

Naro¢nost zkousky

Frekvencni rozsah:

RF amplituda (50 ohmu):

Modulace:

80 MHz" az 2 000 MHz

10 V/Im

80 % AM, 1 kHz, sinusoida

* Dolni mez je 26 MHz, pokud se zkouska A.7.3.5.2 neda aplikovat kvilli nedostatku napajecich nebo 1/O porti.

Pozn.:  Pokud EUT selze, zaznamena se frekvence a intenzita pole, kdy k tomuto doslo.

Vyhovélo

Poznamky:

Nevyhovélo
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452 Odolnost proti elektromagnetickyZm polim Sifenym vedenim (A.7.3.5.2)

Na zacatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
Oznaleni typu: e Rel. v.: %
ZkouSejici: e snnies Datum rrrr-mm-dd
Dilek stupnice, d: s Cas hh:mm:ss
Dllekvpehev:m zkousky: Atm. tlak: hPa
(menSinezd)
Mira vInéni:
Zatizeni: ZkuSebni zatiZeni:
Ruseni Vysledek
] . Vyznamna chyba (> d)
Frekvenéni Kabel/rozhrani Urovenl Indikace, | nebo zjisténi ¢i odezva
rozsah (MHz) (Voltia RMS) Ne Ao (poznamky)
bez ruseni
bez ruseni
bez ruSeni
bez ruseni
bez ruSeni
bez ruseni
Naroc¢nost zkousky
Frekven¢ni rozsah: 0.15 MHz az 80 MHz
RF Amplituda (50 ohms): 10V (e.m.f)
Modulace: 80 % AM, 1 kHz, sinusoida
Pozn.:  Pokud EUT selze, zaznamena se frekvence a sila pole které selhani zptisobilo.
Vyhovélo Nevyhoveélo
Poznamky:
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45 Odolnost proti elektromagnetickym polim (pokrac¢ovani)
Ptilozit popis zkusebniho sestaveni EUT, napf. fotografie ¢i nakresy.

Pozn.:  Pokud EUT selze, zaznamena se frekvence a sila pole které selhani zptisobilo.

Vyzafované:

Sifené vedenim:
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4.6 Sifeni elektrického piechodového jevu u vah napajenych z autobaterii (A.7.3.6)

46.1 Sifeni elektrického pitechodového jevu po napajecim vedeni 12 V a 24 V baterii (A.7.3.6.1)

Na zacatku Na konci
Cislozadosti: Teplota: °C
Oznaleni typu: s Rel. v.: %
Zkousejici: -~~~ Datum: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss
Dllekvpeh?m zkousky: Atm. tlak: hPa
(menSinezd)
Zatizeni:
Nominalni napéti, Unom, NEDO rozsah napé&ti: \Y,
12 V akumulator 24V akumulator Jiny zdroj napéjeni
Rusent Vysledek
Napéieci Pocet Vyznamna chyba (> d)
aparjem Zkusebni Pulzni napéti, aplikovanych . nebo zjisténi ¢i odezva
podminky, ulz U ulzit / Doba Indikace, |
Unom P : P L Ne Ano (poznamky) 8
trvani
2a +50 V
2b° +10V
12V 3a -150 V
3b +100 V
4 -7V
2a -50V
2b* +20V
24V 3a —200V
3b +200 V
4 -16V
Jiny zdroj
napéjeni
Pozn.:  Pokud EUT selZe, zaznamena se frekvence, pfi niZ k selhani doslo.
Vyhovélo Nevyhoveélo
Poznamky:

8 Funkéni stav vahy b&hem a po vystaveni zkusebnim pulzim.

9 Zkusebni pulz 2b se uplatiiuje pouze pokud je vaha pfipojena k baterii prostiednictvim hlavniho spina¢e (zapalovéani) automobilu, t.j.
pokud vyrobce nespecikoval, ze mé byt vaha pfipojena k baterii piimo (nebo vlastnim hlavnim spinacem).
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4.6.2 Pienos elektrického piechodového jevu kapacitni a indukéni vazbou jinym vedenim neZ napajecim (A.7.3.6.2)
Zatizeni:
Vyznacené nominalni napéti, Unm, Nebo rozsah v
napéti:
12 V akumulator 24V akumulator Jiny zdroj napéjeni
Ruseni Vysledek
Napdicci Pocet Vyznamna chyba (> d)
apajecl Zkusebni | Pulzni napéti, aplikovanych . nebo zjisténi ¢i odezva
podminky, ulz U ulzi / Doba Indikace, |
nom P s P ;o Ne Ano (poznémky) 0
trvani
a —-60V
12V
b +40V
a -80V
24V
b +80V
Jiny zdroj
napéjent
Pozn.:  Pokud EUT selZe, zaznamena se frekvence, pti niZ k selhani doslo.
Vyhovélo Nevyhovélo
Poznamky:

% Funkéni stav vahy béhem a po vystaveni zkusebnim pulzéim.
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5 STALOST MERICIHO ROZPETI (6.14.3, A.8)

Cislo zadosti:

Oznaceni typu:

Dilek stupnice, d:

Dilek béhem zkousky:
(mensi nez d)

Automatické nulovaci a nulu sledujici zatizeni:

Neni ptitomno Neni zapnuto

Nulové

v ZkuSebni zatiZeni:
Zatizeni:

Automatické zatizeni pro sefizeni rozsahu:

Neni pfitomno Zapnuto

D Mimo pracovni rozsah

Méieni €. 1: Poéateéni méieni Na zacatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
OznaCeni typu: s Rel. v.: %
Zkou$ejict: Datum: rrrr-mm-dd
Cas: hh:mm:ss
Atm. tlak: hPa
Eo=lo+%d—-ALo— Lo EL=IlL+%d-AL-L
Indikace nuly, Piivazek, Indikace Piivazek, Opravena
lo ALo Eo zatizeni, I AL EL EL-Eo hodnotal!

albd | w|iN| -

Priimérna chyba = priimér (EL — Eo) =

(EL — Eo)max — (EL — Eo)min =

0.1d=

Pokud |(EL — Eo)max — (EL — Eo)min| < 0.1 d, bude pro kazdé z naslednych mé&feni dostate¢né jedno zatiZeni a odecet.

Poznamky:

11V piipadé potieby proved'te nutné opravy vyplyvajici z kolisani teploty, tlaku, atd. Viz poznamky.
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5 Stalost méFiciho rozpéti (pokracovani)
Nasledna méfeni

Pro kazdé z nasledujicich méfeni (nejméné 7) uved’te ,,podminky méteni*, pokud je méfeni provedeno po:

teplotni zkousce, EUT bylo stabilizovano alespoii 16 h

zkousce vlhkym teplem, EUT bylo stabilizovano alespon 16 h

EUT bylo odpojeno ze sit€ nejméné na8 h a potom stabilizovano nejméné 5 h

jakékoliv zméné umisténi

jakeékoliv jiné speficke POAMINCE: ... . .ee ittt et ettt e et et

Mé¥eni ¢&. 2: Na zacatku Na konci
Cislozadosti: e Teplota: °C
Oznaleni typu: e Rel. v.: %
Zkousejict: Datum: rrrr-mm-dd
Cas: hh:mm:ss
Atm. tlak: hPa
Eo=1lo+%d—-ALo- Lo EL=I.+%d-AL-L
Indikace nuly, Piivazek, Indikace Piivazek, Opravena
lo ALo Eo zatizeni, I AL B EL-Bo | hodnotat?
1
2
3
4
5
Pokud bylo provedeno pét zatizeni a odectu: Primérna chyba = pramér (EL — Eo) =
Poznamky:

12y piipadé potieby proved'te nutné opravy vyplyvajici z kolisni teploty, tlaku, atd. Viz pozndmky.
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5 Stalost méFiciho rozpéti (pokracovani)
Méfeni ¢&. 3: Na zacatku Na konci
Cislozadosti: Teplota: °C
Oznalenitypu: s Rel. v.: %
Zkou$ejict: Datum: rrrr-mm-dd
Cas: hh:mm:ss
Atm. tlak: hPa
Eo=lo+%d—-ALo— Lo EL=IL+%d-AL-L
Indikace nuly, Ptivazek, Indikace Ptivazek, Opravena
lo Alo Eo zatizeni, IL AL E EL-Eo hodnota®?
1
2
3
4
5
Pokud bylo provedeno pét zatizeni a odecti: Primérna chyba = pramér (EL — Eo) =
Poznamky:
Meéfeni ¢. 4: Na zacatku Na konci
Cislozadosti: Teplota: °C
Oznalenitypu: s Rel. v.: %
Zkousejici: -~~~ Datum: rrrr-mm-dd
Cas: hh:mm:ss
Atm. tlak: hPa
Eo=lo+%d-ALo— Lo Et=I.+%d-AL-L
Indikace nuly, Piivazek, Indikace Piivazek, Opravena
lo ALo Eo zatizeni, IL AL E EL-Eo hodnotal?
1
2
3
4
5
Pokud bylo provedeno pét zatizeni a odecti: Primérna chyba = pramér (EL — Eo) =
Poznamky:

13V piipadé potieby proved'te nutné opravy vyplyvajici z kolisani teploty, tlaku, atd. Viz poznamky.
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5 Stalost méFiciho rozpéti (pokracovani)
Méfeni ¢&. 5: Na zacatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: Y
Oznalenitypu: s Rel. v.: %
Zkou$ejict: Datum: rrrr-mm-dd
Cas: hh:mm:ss
Atm. tlak: hPa
Eo=lo+%d—-ALo— Lo EL=IL+%d-AL-L
Indikace nuly, Privazek, Indikace Piivazek, Opravena
lo ALo Eo zatizeni, I AL EL EL=Bo | hodnotat
1
2
3
4
5
Pokud bylo provedeno pét zatizeni a odecti: Primérna chyba = primér (EL — Eo) =
Poznamky:
Méfeni €. 6: Na zacatku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
Oznaleni typu: s Rel. v.: %
Zkousejici: -~~~ Datum: rrrr-mm-dd
Cas: hh:mm:ss
Atm. tlak: hPa
Eo=1lo+%d—ALo- Lo EL=I.+%d-AL-L
Indikace nuly, Piivazek, Indikace Piivazek, Opravena
lo Alo Eo zatiZeni, L AL E EL-Eo hodnota4
1
2
3
4
5
Pokud bylo provedeno pét zatizeni a odecti: Primérna chyba = praimér (EL — Eo) =
Poznamky:

14V piipadé potieby proved'te nutné opravy vyplyvajici z kolisani teploty, tlaku, atd. Viz poznamky.
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5 Stalost méFiciho rozpéti (pokracovani)
Méieni ¢&. 7: Na zacatku Na konci
Cislozadosti: Teplota: °C
OznaCeni typu: e Rel. v.: %
Zkou$ejict: Datum: rrrr-mm-dd
Cas: hh:mm:ss
Atm. tlak: hPa
Eo=1lo+%d-ALo— Lo EL=I.+%d-AL-L
Indikace nuly, Ptivazek, Indikace Ptivazek, Opravena
lo Alo Eo zatizeni, IL AL E EL-Eo hodnota®®
1
2
3
4
5
Pokud bylo provedeno pét zatiZeni a ode¢ti: Primérna chyba = pramér (EL — Eo) =
Poznamky:
Méieni ¢. 8: Na zacatku Na konci
Cislozadosti: Teplota: °C
OznaCenitypu: e Rel. v.: %
Zkousejici: -~~~ Datum: rrrr-mm-dd
Cas: hh:mm:ss
Atm. tlak: hPa
Eo=lo+ % d—-ALo— Lo EL=IL+%d-AL-L
Indikace nuly, Piivazek, Indikace Piivazek, Opravena
lo ALo Eo zatizeni, IL AL E EL-Eo hodnotal®
1
2
3
4
5
Pokud bylo provedeno pét zatizeni a odecti: Primérna chyba = pramér (EL — Eo) =
Poznamky:

15V piipadé potieby proved'te nutné opravy vyplyvajici z kolisani teploty, tlaku, atd. Viz poznamky.
44




BYJAYOpO eud[oA0d [UJBWIXEIA

pSI1-

pI1-

Strana protokolu .....

pSo-

p S0+

pT+

PG+

OIML R 134-2: 2009 (E)

d ‘ous po 1uafodpo e ‘q ‘weyde) wANyA Asnoyz ‘| ‘A10]day tuegeuzo djo[sanyeu nweldelp oq
........................................................................................................................... “SQ\%H wHhvw.mwﬁ\ﬂNﬁV

........................................................................................................................... “TISOPEZ O[ST)

(8'V) ILIdZOY OHIDIIIIN LSOTVLS 5

4 chyba, d

ramérn:

P
45




OIML R 134-2: 2009 (E) Strana protokolu ...... [ooiii.

6 ZKOUSKY ZA POHYBU (A.9)
6.1 Ne-automatické testy kontrolni vahy (integralni) (3.4, A.5.2, A.9.2)

6.1.1 Pi'esnost nastaveni nuly (3.4.1, A.5.2.1.1)

Na zagatku Na konci
Cislozadosti: Teplota: °C
Oznaleni typu: Rel. v.: %
ZkouSejfck: s nniens Datur: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice, d: s Cas: hh:mm:ss
Dilek béhem zkousky:
(mendinezd) e
AL E=%d-AL MPE
Vyhovélo Nevyhovélo
Poznamky:
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6.1 Ne-automatické testy kontrolni vahy (integralni)

6.1.2 Stanoveni vaziciho vykonu (6.3, A.5.2.2.2)

Na zacatku Na konci

Cislo zadosti: Teplota:

°C

Oznaceni typu: Rel. v.: %

Zkousejici: Datum: rrrr-mm-dd

Dilek stupnice, d: Cas:

Dilek béhem zkousky:
(menSineZd)

hh:mm:ss

Automatické nulovaci zafizeni:

Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto

Pocateéni nastaveni nuly > 20 % z Max: Ano Ne

E=I+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypogitana na nule*

Indikace, | Privazek, AL Chyba, E Opravena chyba, Ec MPE
J 0 J 0 J 0 J 0

Zatizeni, L

Zkontrolavat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:
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6.1.3 Excentricita (3.4.2, 6.3.3, A.5.2.3)
6.1.3.1 Excentricita s pouzitim zavazi

Na zagatku Na konci

Cislo zadosti:
Oznaceni typu:
Zkousejici:

Dilek stupnice, d:

Teplota:

Rel. v.:

Dilek b&hem zkousky:

(mensi nez d)

°C
%
rrrr-mm-dd

hh:mm:ss

Pozn.:  Jsou-li provozni podminky takové, Zze nedochazi k zadné excentricité, nemusi byt zkousky excentricity provedeny.

Zatizeni (/3 Max):

Umisténi zkuSebnich zatézi: vyznacte na nacrtu (viz priklad nize) postupné umisténi zkuSebnich zatézi pomoci pismen, které se opakuji
v niZze uvedené tabulce.

V nécrtu teké uved'te polohu displeje nebo jiné podstatné ¢asti vah.

Automatické nulovaci zafizeni:

Neni ptitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto
E=1+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypogitana na nule*

" - : v Opravena

ZatiZeni, L Location Indikace, | Privazek, AL Chyba chyba, Ee MPE
*

Zkontrolavat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo
Poznamky:

48




OIML R 134-2: 2009 (E) Strana protokolu ...... lo.....

6.1.3.2 Excentricita valivym zatiZenim

Na zagatku Na konci
Cislo zadost: Teplota: °C
Oznalenitypu: Rel. v.: %
Zkousejict: Datum: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss

Dilek béhem zkousky:
(menSineZd)

Zatizeni (}/3 Max):

Umisténi zkuSebnich zatézi pro kazdy tsek nosice zatizeni: vyznacéte na nacrtu (viz piiklad nize) postupné umisténi testovacich zatézi
pomoci pismen, které se opakuji v nasledujici tabulce.

V nécrtu teké uved'te polohu displeje nebo jiné podstatné ¢asti vah.

Automatické nulovaci zafizeni:

Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto

E=I+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypo¢itana na nule*

. Smér v . . o Opravena

Usek S Zatizeni, L | Location | Indikace, | Piivazek, AL Chyba chyba, Es MPE
* *
* *
* *

Zkontrolavat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:
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6.14 Pohyblivost (3.4.3, A.5.2.4)

Na za¢atku Na konci

Cislozadosti: Teplota: °C
Oznaceni typu: e Rel. v.: %
Zkousejich: e Datum: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss
Dilek béhem zkousky:
(mensinezd) e

Zatizen, L | Indikace, I | OdPTane | pyqqpoq | BXUAZatZent | icace 1, s

zatizeni AL =14d
Vyhovélo Nevyhovélo
Poznamky:
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6.2 Staticklé vaZeni (A.9.3.1)

6.2.1 Zkouska statického vazeni (A.9.3.1.1)

Na zac¢atku Na konci
Cislo zadosti: Teplota: °C
Oznaceni typu: Rel. v.: %
Zkousejict: Datum: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice,d: Cas: hh:mm:ss
Dilek béhem zkousky:
(menSinezd)
Automatické nulovaci zafizeni:
Neni pfitomno Neni zapnuto Mimo pracovni rozsah Zapnuto
E=1+%d-AL-L
Ec = E — Eo kde Eo = Chyba vypo¢itana na nule*
Indikace, | Piivazek, AL Chyba, E Opravena chyba, Ec MPE
Zatizeni, L
J 0 J 0 \2 0 \2 0

Zkontrolavat, jestli je Ec < MPE

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:
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6.2 Staticklé vazeni (pokracovani)

6.2.2 Full-draught weighing of reference vehicles (6.5, A.9.3.1.2)

Cislo zadosti:

Oznaceni typu:

Zkousejici:

Dilek stupnice, d:
Dilek béhem zkousky:

(menSinezd)

Vozidlo je:

Kontrolni véha je:

Shrnuti referenénich vozidel

Nezatizeno

Integrovana

Na zagatku Na konci

Teplota:
Rel. v.:

Datum:

°C
%

rrrr-mm-dd

Cas:

hh:mm:ss

Zatizeno standardnimi zadvazimi

Separovana

Identifikace
referenéniho Typ vozidla
vozidla

Pocet RozloZeni naprav
naprav traktoru/ptivésu

Systém
zavéseni
naprav

Systém spojeni
traktoru/piivésu

Hmotnost referencniho vozidla

Identifikace
referenéniho
vozidla

Zatizené nebo
nezatizené vozidlo

Hmotnost vozidla

(kg)

Poznamky

Ol | N o |lbd|lw|[DN]|

=
o

[EEN
[E=N

=
N

=
w

[EEN
SN

15

Pozn.: Pokud se hmotnost zatizeného referenéniho vozidla ziskala tak, Ze nezatizené referenéni vozidlo znamé hmotnosti
bylo zatizeno standartnimi zdvazimi, je tfeba toto uvést v tabulce vyse.
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6.2.3 Urc¢eni referenénich zatiZeni jednotlivych naprav dvounapravového referenéniho vozidla (A.9.3.1.3)

Na zagatku Na konci
Cislozadosti: Teplota: °C
Oznatenitypu: s Rel. v.: %
ZkouSejfck: s nnies Datur: rrrr-mm-dd
Dilek stupnice, d: s Cas: hh:mm:ss
Dilek béhem zkousky:
(mensinezd) e
Identifikace referen¢niho
vozidla:
Vozidlo je: Nezatizeno Zatizeno standardnimi zavazimi
Kontrolni véha je: Integrovana Separovana
Shrnuti hmotnosti dvounapravového referenéniho vozidla
N ) Smér natodent Zatizeni napravy (kg) Hmotnost vozidla, )
Prejezd ¢. ozidla Poznamky
vozi Naprava €. 1 | Naprava ¢. 2
1 pocatecni
2 pocatecni
3 pocatecni
4 pocateéni
5 pocatecni
6 opacné
7 opacné
8 opacné
9 opacné
10 opacéné
Opraveny
primér @
nipravy O
Hmotnost referenéniho vozidla (VMref): Viz poznamka nize

Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:

Pozn. 1: Opraveny prumér hmotnosti napravy se povazuje za konvenéni skuteénou statickou hodnotu hmotnosti zatizeni napravy
(T.3.1.10, A.9.3.1.3 odstavec 4) pro dvounapravové referenéni vozidlo:

— — VWM
CorrAxle; = Axle; x —t
VM
Pozn. 2: Pro vysledovatelnost se soucet opravenych primérnych zatizeni naprav rovna hmotnosti referenéniho vozidla (A.9.3.1.3
odstavec 5).

Pozn. 3: VMre je konvenéni skute¢na hodnota hmotnosti dvounapravového vozidla stanovena vazenim v plném proudu (A.9.3.1.2).
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6.3 Zkousky za pohybu (A.9.3.2)

6.3.1 Zkousky za pohybu s dvounapravovym tuhym referenénim vozidlem (A.9.3.2.2.1)

Na zacatku Na konci

Cislo zadosti: Teplota:

°C

Oznaceni typu: Rel. v.: %

Zkousejici: Datum: rrrr-mm-dd

Dilek stupnice, d: Cas:

Dilek béhem zkousky:
(menSineZd)

hh:mm:ss

Celkova

Ttida ptesnosti: hmotnost:

(Hodnoty hmotnosti v kg)

Identifikace referen¢niho vozidla:

Hmotnost ref. vozidla (VMrer):

. i iy Nezatizeno Zatizeno
Viz poznamka nize 0

Kontrolni vazeni zatizeného

Testované ref. vozidlo: ZatiZeno standartnimi zavazimi vozidla

Shrnuti konfigurace vazeni:

Provozni rychlost: Maximum: Minimum: Poloha:

Smér vazeni (pokud existuje): Jeden Dva

PouZijte toto misto pro zaznamenani informaci o instalaci, napt. konstrukce, délka, atd.:
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6.3.1 Zkousky za pohybu s dvounapravovym tuhym referenénim vozidlem (pokracovani)

Cislo zkousky: (Hodnoty hmotnosti v kg)

Identifikace referen¢niho vozidla:

Hmotnost ref. vozidla (VMref):

. . i Nezatizeno Zatizeno
Viz poznamka nize 0 s

Testované ref. vozidlo: Zatizeno standartnimi zavazimi 500;5(; Ini véZeni zatizen¢ho
Prejezd ¢. li{((:;]/lﬁ)s t (stlsezz;clivé - Zatvlzenl naI,)raV - |_|Vn(;(z)it(r11 Ioa’St Poznamky
[ pravé) Néaprava €. 1 | Naprava ¢. 2 (VM)
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
Primér
Opraveny primér *
Maximialni odchylka?
MPE3
Vyhovélo Nevyhoveélo
Poznamky:

Pozn.:
1 Skute¢na konvencni staticka hmotnost referen¢niho jednonapravového zatiZeni (opravené pramérné
jednonapravové zatizeni):
————— —— VM.
CorrAxle=Axlex——  (A.9.3.1.3, odstavec 3)
VM
2 Pro zatizeni na napravu je maximalni odchylka mezi opravenymi primérnymi zatizenimi jedné napravy a uvedenymi
zatizenimi naprav ze zkuSebnich jizd (A.9.3.2.2.2, odst. 5). Pro hmotnost vozidla je maximalni odchylka mezi
refernéni hmotnosti vozidla (VMref) @ udavanou hmotnosti vozidla (VM) ze zkusebnich jizd (5.1.3.2.1, A.9.3.2.1).
3 Maximalni odchylka v bodé& (2) vySe nesmi piekro¢it MPE v 2.2.1.2.1 (A.9.3.2.2.1) pro zatizeni naprav a MPE v
2.2.1.1 (A.9.3.2.1) pro hmotnost vozidla.
4 VMeet je konvencni skute¢nd hodnota hmotnosti dvounapravového reten¢niho vozidla stanovena vazenim v plném

proudu (A.9.3.1.2).
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6.3.2 Zkousky za pohybu pro ostatni referené¢ni vozidla (A.9.3.2.2.2)

Na zacatku Na konci

Cislo zadosti: Teplota: °C

Oznaceni typu: Rel. v.: %

Zkousejici: Datum: rrrr-mm-dd

Dilek stupnice, d: Cas: hh:mm:ss

Dilek béhem zkousky:
(menSineZd)

Tiida presnosti: Celkova: Népravy: Skupina:

Shrnuti konfigurace vazeni:

Maximalni provozni rychlost: Provozni rychlost:

Minimalni provozni rychlost: Max. pocet naprav (n):

Smér vazeni (pokud existuje): Jeden Dva

Pouzijte toto misto pro zaznamenani informaci o instalaci, napt. konstrukce, délka, atd.:
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6.3.2 Zkousky za pohybu pro ostatni referen¢ni vozidla (pokracovani)

Pozn.:  Pokud je to vhodné, zkopirujte tuto stranku pro pozadovany pocet zkousek

Cislo zkousky:
Identifikace referenéniho

Hmotnost ref. vozidla (V
Viz poznamka nize

Testované ref. vozidlo:

vozidla:

M ref) .

Zatizeno standartnimi zavazimi

(Hodnoty hmotnosti v kg)

Nezatizeno Zatizeno

Kontrolni vazeni zatizeného
vozidla

Pozice PO A .
preiend ¢ Rychlost (stfe q/ Zatizeni naprav Zatizeni sk. naprav I—\|lrgzoltdnlgst
rejezd c. (km/h) leva / Napra | Napra | Napra | Napra | Napra | Napra | Napra | Naprava ¢. | Naprava ¢. VM '
pravd) |vac.l|vac.2|vac.3|vac.4|vac.5|vac.6|vac.7| ... | ...
1
2
3
4
5
6
7
8
9
Opraveny
rimért
Max.
odchylka?
MPD/MPE?
Vyhovélo Nevyhovélo

Poznamky:

Pozn.:

. . , VMer

1 Opraveny prumeér zatizeni napravy nebo sk. naprav: CorrAxle: or CorrGroup: =Axle or Group:x VY,

2 Pro zatizeni naprav a skupiny naprav je max. odchylka mezi opravenym primerem a zatizenim ze zkusebnich jizd
(A.9.3.2.2.2, odstavec 5). Pro hmotnost vozidla je max. odchylka mezi referenéni hmotnosti vozidla (VMref) a
zaznamenanou hmotnostni (VM) ze zkusebnich jizd (A.9.3.2.1).

3 Maximalni odchylka v bodé (2) vyse nesmi piekro¢it MPE v 2.2.1.2.2 (A.9.3.2.2.2 odstavec 6) pro zatiZeni naprav a
skupiny naprav a MPE v 2.2.1.1 (A.9.3.2.1) pro hmotnost vozidla.

4 Priklad vyplnéného zkuSebniho formulare naleznete v ptiloze A.

57




OIML R 134-2: 2009 (E) Strana protokolu ...... lo.....

7 PREZKOUMANI KONSTRUKCE VAH

Pouzijte tuto stranku k popisu nebo zapsani jakychkoliv informaci vztahujici se k vaze, ptidanym k tém jiz ve zpravé
obsazenym, privodnim listu narodniho schvaleni typu nebo OIML certifikatu. MiiZe se jednat o obrazek kompletni véhy, popis
jejich hlavnich komponentt a jakékoliv poznamky, které mohou byt uzitecné pro organy odpovédné za prvotni nebo nasledné
ovéfeni jednotlivych vah podle typu. MiiZzou zde byt také odkazy na popis vyrobce.

Popis:

Poznamky:
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8 KONTROLNI SEZNAM

Tento kontrolni seznam ma slouzit jako souhrn vysledkii zkousek, které maji byt provedeny, nikoliv jako postup. Polozky na
tomto kontrolnim seznamu jsou poskytovany s odvolanim na pozadavky uvedeny v R 134-1 a nejsou povazovany za nahradu
téchto pozadavkd.

U nepovinnych zafizeni poskytuje kontrolni seznam prostor, udavajici, zda jsou tato zafizeni pfitomna nebo ne, a ptipadné
jejich typ. Ktizek v poli ,,piitomno* znadi, Ze zafizeni je pfitomno a splituje definici uvedenou v terminologii; pokud je

zaskrknuto, Ze zafizeni pfitomno neni, je tieba zaskrknout policka, znacici, ze zkousky nejsou pouzitelné.

V ptipadé potieby mohou byt vysledky uvedené v tomto kontrolnim seznamu doplnény poznamkami uvedenymi na dalSich
strankach.
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8 KONTROLNI SEZNAM (pokra¢ovani)

Cislo zadosti:

Oznaceni typu:

Pozadavek z
R 134-1

ZKkuSebni
postup

Automatické vahy pro vazZeni silni¢nich vozidel za pohybu
a pro méi‘eni zatiZeni naprav

Vyhovél
0

Nevyhov
élo

Poznamky

2

METROLOGICKE POZADAVKY

27.1

Teplota

Minimalni teplotni rozsah 30 °C pro klimatické prostiedi

272

Zdroj napajeni

AC napéjeni ze sité

DC napajeni ze sité

Napégjeni z baterie (DC)

12 V neno 24 V napéjeni z baterie automobilu (DC)

2.8

Al2

Meéfici jednotky

Kilogram (kg); tuna (t)

2.9

Dilek stupnice pro statické zatiZeni

Vaha automaticky deaktivuje vazeni za pohybu, pokud dilek
stupnice pro statické vaZzeni neni roven d

Neni snadno Citelny a je pouzitelny pouze pro statické
zkousky, pokud neni védha ovéfena jako neautomatickd

2.10

Provozni rychlost

Blokovani provozni rychlosti oznac¢ené na piistroji WIM

Provozni rychlost uvedena a/nebo vytisténa az po zvazeni
celého vozidla

Al3

TECHNICKE POZADAVKY

3.2

Bezpecnost provozu

321

Podvodné pouziti:

Ptistroj nema zadné vlastnosti, které by mohly usnadnit jeho
podvodné pouziti

3.2.2

Nahodné nespravné nastaveni

Vliv ndhodného poruseni nebo nespravného nastaveni je
ziejmy

3.2.3

Blokovani

Zabrani nebo oznaci funkci vdhy mimo stanovené pracovni
podminky

Blokovani je k dispozici pro:

= minimumalni provozni napéti (2.7.2)

*  rozpoznani vozidla (3.5.7)

= pozici kol na snimaci zatizeni (3.5.8)

= smérjizdy (3.5.8)

= rozsah provoznich rychlosti (3.5.9)

3.24

Pouziti jako neautomatické vahy

Splituje pozadavky OIML R 76-1 pro tfidu pfesnosti 111 nebo
1111 neautomatickych vah

Jsou vybaveny zafizenim umoznujicim neautomatickou
obsluhu, ktera zabranuje automatickému provozu a vazeni za
pohybu
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Pozadavek z ZkuSebni | Automatické vahy pro vazeni silni¢nich vozidel za pohybu | Vyhovél | Nevyhov .
) TR < Poznamky
R 134-1 postup a pro méreni zatiZeni naprav 0 élo
3.25 Automaticky provoez
Vaha konstruhovana tak, aby minimalné rok normalniho
pouzivani spliiovala pozadavky R 134-1
Jakakoli porucha musi byt automaticky a jasné indikovana
Dokumentace piedlozena vyrobcem (A.1.1) obsahuje popis,
jak je tento pozadavek splnén
3.3 A51 Zarizeni pro nastaveni nuly
Nastaveni a sledovani nuly Ptitomno Neptitomno
Pocateéni nastaveni nuly [ ] [ ]
Automatické nastaveni nuly [ ] [ ]
Poloautomatické nastaveni nuly [ ] [ ]
Neautomatické nastaveni nuly [ ] [ ]
Sledovani nuly [ ] [ ]
331 A5.12 Pesnost nastaveni nuly
Nastaveni nuly na £0.25 d
Celkovy téinek
Nastaveni nuly | = ..cooooviviiiiinnns %
Pocateéni nastaveni nuly | = ......ocoeoviiiiiinns %
Neautomatické nebo poloautomatické nastaveni nuly béhem
automatického provozu
Poloautomatické nebo automatické nulovaci funkce funguji
pouze ve stabilnim stavu
3.3.2 Cinnost sledovani nuly
Kdyz je indikace nula
Kritéria stability jsou splnéna
Opravy nejsou vétsi nez 0.5 d/sekundu
V rozmezi od 4% Max kolem nuly
34 Ab5.2 Pouziti jako integrovana kontrolni vaha
341 Schopna nastavit nulu na +0.25 d pro statické zatizeni
342 Excentrické zatiZeni
Zatizeni riznych pozic nosice zatizeni stejnou zatézi odpovida
MPE pro dané zatizeni
343 Rozlieni
Zména indikace pro piivazek 1,4 dilku stupnice pro statické
zatiZeni pfi jemném poloZeni nebo zvednuti z nosiée zatizeni
344 Opakovatelnost
Rozdil mezi nékolika vazenimi stejného zatizeni neni vétsi nez
absolutni hodnota MPE véhy pro toto zatizeni
35 Al3 Indikacni, tiskova a pamét’ova zafizeni
351 Kvalita indikace
Primarni indikace jsou spolehlivé, jednoduché a jednoznacné
pti béZznych provoznich podminkach
Celkova nepfesnost analogové indikace je <0.2 d
Cisla, jednotky a oznaceni tvofici primarni indikace maji
velikost, tvar a zfetelnost pro snadné Cteni
3.5.2 Indikace a tisk pro normalni provoz
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Pozadavek z ZkuSebni | Automatické vahy pro vazeni silni¢nich vozidel za pohybu | Vyhovél | Nevyhov .
R 134-1 ostu a pro méeni zatizeni npra go | Poznamky
postup pro méie e prav 0 ¢lo
Minimalni indikace nebo tisk kazdé normalni vaZici operace
zavisi na pouziti vahy
Dilek stupnice indikaci nebo vytiski hmotnosti vozidla,
zatiZzeni napravy nebo skupiny néprav je dilek stupnice, d
Vysledky obsahuji nazvy nebo symboly jednotek hmotnosti
Minimalni obsah vytiski pro nasledujici pouZiti:
= Pro hmotnost vozidla je minimalni obsah vytisku
hmotnosti vozidla, datum a ¢as a provozni rychlost spolu
se souvisejicim varovnym hlasenim, pokud je to mozné.
Zatizeni napravy nebo skupin naprav nesmi byt vytisténo
bez pfidruzeného jasného varovani
=  Pro zatiZzeni napravy je minimalni obsah vytisku zatizeni
napravy, hmotnost vozidla datum a Sas a provozni
rychlost se souvisejicim varovnym hlasenim, pokud je to
mozné. Kritéria definujici skupinu naprav nemusi byt pro
vahu urcena. Zatizeni skupiny naprav nesmi byt vytisténo
bez ptidruzeného jasného varovani
=  Pro zatizeni skupiny naprav je minimalni obsah vytisku
zatizeni jednotlivych naprav, hmotnost vozidla datum a
Sas a provozni rychlost se souvisejicim varovnym
hlaSenim, pokud je to mozné. Kritéria definujici skupinu
naprav musi byt pro vahu urcena.
353 Meze indikace
Z4dna indikace nebo vytisk pro zatizeni napravy, skupiny
naprav nebo hmotnosti vozidla, pokud je zatizeni nékteré
z naprav méné neZ Min nebo vice nez Max + 9 d
354 Za¥izeni pro tisk Ptitomno [ ] Neptitomno [ ]
Jasny a trvaly tisk v ramci zamysleného uziti
Tisténé znaky minimalni vysky 2 mm
Nazev nebo symbol jednotky méfeni je vytistén bud’ vpravo
od hodnoty nebo nad sloupcem hodnot nebo umistén podle
narodnich ptedpist
355 Datové ulozisté Ptitomno [ ] Neptitomno [ ]
Ptenos dat a jejich uchovavani jsou dostatecné chranény pred
umyslnymi a neimyslnymi zménami, a
UloZena data obsahuji v§echny diilezité informace potiebné k
rekonstrukci diivéjsiho méfeni
Pro zajisténi bezpecnosti ukladani dat plati nasledujici:
a) Proces pfenosu a stahovani softwaru je zajistén v souladu
s pozadavky uvedenymi v 3.8.2
b) Identifikace a bezpe¢nostni atributy datovych ulozist’
musi byt ovéfeny, aby byla zajiSténa celistvost a pravost
€) Vymeénitelné pamét'ové médium je zapeet'eno proti
odstranéni podle bodu 3.8.1
d) Specifické parmetry zafizeni nejsou ulozeny na
standardnich lozistich univerzalniho pocitace, ale v
samostatném hardwaru, ktery lze zapecetit podle bodu
3.8.1
e) Pokud je kapacita paméti vyCerpana, nova data nahrazuji
nejstar$i data, pokud jsou splnény ob¢ nasledujici
podminky:
=  data se vymazou ve stejném pofadi jako poradi
zaznamu a dodrzuji se pravidla pro danou aplikaci
= opravnéni k vymazani dat poskytl uzivatel nebo
vlastnik
f)  Vnitrostatni pfedpisy mohou stanovit dal§i pozadavky na
zajisténi ulozenych dat, které poskytuji dostatecnou
integritu
3.5.6 Al3 Séitaci zaFizeni: Pfitomno [ ] Neptitomno [ ]
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Pozadavek z
R 134-1

ZkuSebni
postup

Automatické vahy pro vaZeni silni¢nich vozidel za pohybu
a pro méi‘eni zatiZeni naprav

Vyhovél
0

Nevyhov

do Poznamky

Provoz je automaticky ve spojeni s rozpoznavacim zatizenim
vozidla, nebo

Poloautomatické po ruénim piikazu

3.5.7

Zavizeni pro rozpoznavani vozidel Ptitomno [ ]

Detekuje pfitomnost a vazeni vozidla v zon¢ vazeni

3.5.8

Vodici zaFizeni vozidla: Ptitomno [ ]

Z4dna indikace nebo vytisk, pokud n&které kolo vozidla celé
nepfejelo pies nosi¢ zatizeni

v ptipadg, Ze se vozidlo pohybuje $patnym
Pokud je dovolen | smérem, je uvedeno chybové hlaseni,
pouze jeden smér | nebo

vazeni: bariéry nebo jiné fizeni dopravy zabranuji
vjezdu vozidel jedoucich $patnym smérem

3.5.9

Provozni rychlost:

Z4dna indikace nebo vytisk, pokud vozidlo jede pies nosié
zatizeni pfi rychlosti mimo stanoveny rozsah provoznich
rychlosti bez souvisejiciho jasného varovani

3.6

3.6.1

Software: Ptitomno [ ]

Nepftitomno [ ]

Legalné relevantni software musi byt pfitomen v takové
formé, aby jakakoliv zména nebyla mozna bez poruseni
plomby nebo nebyla signalizovana pomoci identifika¢niho
kodu

Dokumentace k softwaru dodavana s pfistrojem obsahuje:

a) Popis legalné relevantniho software

b) Popis pfesnosti méficich algoritmt (napf. rezim
programovani)

c) Popis uzivatelského rozhrani, nabidek a dialogt

d) Jednoznaé¢na identifikace software

e) Ptehled hardwaru systému, napt. blokové schéma
topologie, typ pocitace, zdrojovy kdéd softwarovych
funkci apod., pokud neni popsan v ndvodu k obsluze

f)  Prostiedky zabezpeceni software

g) Navod k obsluze

Jsou pouzity nasledujici zpiisoby zabezpeceni legalné relevantniho softwaru:

a) Ptistup je povolen opravnénym osobam, napf. pomoci
hesla (kli¢ového slova) nebo zvlastniho zafizeni (hw klice
atd.); heslo musi byt ménitelné

b) Do paméti je mozné uloZit a nasledné zobrazit informace
0 poslednim zasahu

c) Ulozena data musi obsahovat minimalné poslednich deset
piistupti nebo zmén, jejich datum a zpilsob identifikace
opravnéné osoby, ktera provedla zasah (viz bod (a) vyse)

d) Vysledovatelnost posledniho zasahu musi byt zajisténa po
dobu nejméné dvou let, pokud neni ptepsan pti
nasledujicim zésahu

e) Je-li mozné ulozit vice neZ jeden zasah, a pokud ma dojit
k vymazani piedchoziho zésahu pro povoleni nového
zéznamu, vymaze se nejstarsi zdznam

f)  Stahovani legalné relevantniho software musi byt
provedeno pomoci vhodného chranéného rozhrani
(T.2.9.) ptipojeného k vaze

g) Software musi byt s pojen s piislusnou identifikaci
(T.2.6.4). Tato identifikace software musi byt zménéna
s kazdou novou verzi obsahujici zménu, ktera muze
ovlivnit funkce nebo ptesnost vahy
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Pozadavek z
R 134-1

ZkuSebni
postup

Automatické vahy pro vaZeni silni¢nich vozidel za pohybu
a pro méi‘eni zatiZeni naprav

Vyhovél
0

Nevyhov
€lo

Poznamky

h) Funce, které jsou provadény nebo inicializovany
prostednictvim softwarového rozhrani, musi spliiovat
pfislusné podminky a pozadavky uvedené v 4.3.5

3.7

Instalace:

WIM je instalovan tak, aby minimalizoval nepftiznivé dopady
na prostiedi instalace

Maji-li konkrétni detaily instalace vliv na vazici operace (napf.
rovinnost mista instalace) zaznamenaji se tyto udaje
Vv protokolu o zkousce

3.7.2

Odvodnéni:

Zajisténi odvodnéni, aby Zadna ¢ast vahy nebyla ponofena, ani
¢astecné, do vody ¢i jiné kapaliny

3.7.3

Al3

Topeni:

Zajisténi, aby moduly pracovaly v danych provoznich
podminkéch stanovenych vyrobcem

3.8
3.8.1

A23

Zabezpeceni soucasti, rozhrani a ovladacich prvkua

Vseobecné

Komponenty, rozhrani, softwarova zafizeni a ovladaci prvky, které nejsou urceny k nastavovani ¢i

odstranéni uzivatelem, jsou:

= Vybaveny pojistnymi prostfedky, nebo

= Skryty

Jsou-li skryty, kryt je jistén plombou

Je poskytnut narodni ptedepsany typ zajisténi

Plomby jsou snadno pfistupné

Zabezpeceni na vSech ¢astech vahy, které nemohou byt jinak
fyzicky chranény proti operacim, které mohou ovlivnit
presnost méfeni

Jakékoliv zafizeni pro zménu parametrl vysledkti méfeni,
zejména pro korekci a kalibraci, je zaplombovano

3.8.2

Prosti‘edky zajiSténi ochrany:

a) Ptistup je omezen na opravnéné osoby, napf. pomoci
hesla (kli¢ového slova) nebo zvlastniho zafizeni (hw klice
atd.); heslo musi byt ménitelné

b) Softwarové funkce jsou zabezpeceny proti imyslnym,
neumyslnym a ndhodnym zménam v souladu s
pfislusnymi pozadavky 3.6

c) Ptenos legalné relevantnich dat ptes rozhrani je
zabezpecen proti umyslnym, neimyslnym a ndhodnym
zménam v souladu s ptislusnymi pozadavky bodu 4.3.5.2

d) Moznosti zabezpeceni vahy musi byt takové, aby bylo
mozné samostatné zabezpeceni nastaveni véhy

e) Ulozena data musi byt zabezpedena proti imyslnym,
netmyslnym a ndhodnym zménam v souladu s
pfislusnymi pozadavky bodu 3.5.5

3.9
3.9.1

A22

Popisna oznaceni, volitelna podle narodnich piedpisi

Oznaceni uvedené v plném znéni:

= |dentifikacni znacka vyrobce

= Identifikaéni znacka dovozce (existuje-li)

= Oznaceni typu vahy

= Sériové ¢islo vahy (na kazdém nosic¢i zatizeni, je-li
pouzitzelné)

= Neni ur¢eno k vazeni vozidel s kapalnymi produkty (je-li
pouzitzelné)

= Maximalni ptejezdova rychlost: km/h
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Pozadavek z ZkuSebni | Automatické vahy pro vazeni silni¢nich vozidel za pohybu | Vyhovél | Nevyhov .
sy < Poznamky
R 134-1 postup a pro méreni zatiZeni naprav 0 élo
= Smér vazeni (je-li aplikovatelny)
= Dilek stupnice pro statické zatiZeni (je-li k dispozici): kg
nebo t
=  Napijeci napéti: V
=  Frekvence napajeni: Hz
=  Teplotni rozsah (neni-li —10 °C az +40 °C): °C
= Identifikace software (je-li k dispozici)
39.2 A22 Oznaceni uvedené ve zkratkach
= Ttida pfesnosti pro celkovou hmotnost: 0.2,0.5,1, 2,5
nebo 10
»  T¥da pfesnosti pro zatizeni naprav (pokud je k dispozici):
A, B,C,D,EneboF
=  Trida pfesnosti pro zatizeni skupiny naprav (pokud je k
dispozici):
A, B,C,D,EneboF
=  Maximalni vaZivost: Max = kg nebo t
= Minimalni vazivost: Min = kg nebo t
= Dilek stupnice: d= kg nebo t
=  Maximalni provozni rychlost:Vmax = km/h
= Minimalni provozni rychlost: Vmin = km/h
= Maximalni poCet naprav na vozidlo
(pokud je k dispozici): Nmax =
= Oznaceni typu s souladu s narodnimi piedpisy
3.9.3 Dopliikova oznaceni:
Jsou potieba zadejte poznamky
3.94 Uvedeni popisnych znaceni:

Nesmazatelné

Velikost, tvar a jasnost umoznujici snadné éteni

Sdruzené na dobie viditelném misté

Text v Gfednim jazyce v souladu s narodnimi piedpisy

Stitek pevné piipevnén v blizkosti indika¢ni nebo
neodstranitelné ¢asti vahy

Je mozné zabezpecit Stitek proti odsranéni bez jeho zniceni

Alternativné mohou byt popisna znaceni sou¢asné zobrazena
softwarové, bud’ trvale nebo po zadani ptikazu ruéné

=  Pokud je vaha zapnuta musi byt zobrazeny minimalné
Max, Min a d

= Ostatni znaceni mohou byt zobrazena po zadani ptikazu
rucné

=  Toto je popsano v Certifikatu typového schvaleni

V piipadé softwarového feSeni musi byt zajistény prostiedky
pro rozpoznani a nesmazatelné zaznamenani kazdého pokusu
0 pfeprogramovani znaceni
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Pozadavek z
R 134-1

ZkuSebni
postup

Automatické vahy pro vaZeni silni¢nich vozidel za pohybu
a pro méi‘eni zatiZeni naprav

Vyhovél
0

Nevyhov
€lo

Poznamky

Softwarové fizené zobrazeni popisného znadeni nemusi byt
opakovéno na typovém §titku, jsou-li zobrazeny na nebo
blizko ¢asti displeje s vysledkem méfeni, s vyjimkou
nasledujich znaceni, ktera musi byt uvedena na Stitku:

= oznaceni typu a tfidy vahy

=  jméno nebo oznaceni vyrobce

= (Cislo schvaleni typu

=  napajeci napéti

= frekvence napéjeciho napéti

= pneumaticky / hydraulicky tlak, (je-li aplikovatelny)

3.10
3.10.1

A23

Ovérovaci znacky:

Umisténi:

Cast, kde jsou umistény ovétovaci znacky nemtize byt z vahy
odstranéna bez zniceni znacek

Umoziuje snadné umisténi znacek, které neméni metrologické
vlastnosti vahy

Viditelné, kdyz je vaha v provozu

3.10.2

Montaz:

Oveéfeni podpory k zajisténi zachovani znacek

Podpora ma spravnou konstrukci

POZADAVKY NA ELEKTRONICKE VAHY

4.3
431

Al4

Funkéni pozadavky

Chovani pfi vyznamné chybé:

Ovéfenim shody s dokumentaci nebo simulovanim chyby ovéite zda:

Véha bud’ ptestane fungovat, nebo

Je automaticky spusténa zvukova ¢i vizudlni signalizace a
pokracuje az do okamziku, kdy uzivatel provede zasah nebo
chyba zmizi

432

AS54

Postup prFi zapnuti:

Pfislusné znaceni indikatoru je aktivni / neaktivni pro kontrolu
uzivatelem po dostatecné dlouhou dobu

43.4

A6.1

Doba ohievu:

Z4dna indikace nebo pienos vysledki vaZeni

Automatické ovladani je zablokovano

435

A7.123

Rozhrani:

Pti pouziti rozhrani:

= véha nadale funguje spravné, a

= metrologické funkce a data nejsou ovliviiovany
perifernimi zatizenimi nebo jinym pfipojenym piistrojem
¢i rusenim

4351

Dokumentace rozhrani vahy obsahuje:

a) Seznam vSech ptikazl (napf. polozek menu)

b) Popis softwarového rozhrani

€) Seznam vSech ptikazti dohromady

d) Struény popis jejich vyznamu a jejich vlivu na funkce a
data vahy

4352

Zabezpeceni rozhrani

Rozhrani, jehoz prostiednictvim nelze provést nebo iniciovat
metrologické funkce, nemusi byt zajisténo
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Pozadavek z ZkuSebni | Automatické vahy pro vazeni silni¢nich vozidel za pohybu | Vyhovél | Nevyhov .
sy < Poznamky
R 134-1 postup a pro méreni zatiZeni naprav 0 élo
Ostatni rozhrani musi byt zajisténa nasledujicim zptsobem:
a) Data jsou chranéna (napf. ochrannym rozhranim jako v
T.2.9) proti ndhodnému nebo umyslnému ruseni béhem
pienosu
b) VSechny funkce v softwarovém rozhrani musi vyhovovat
pozadavkiim na zabezpeceni softwaru v 3.8.2
€) Vsechny funkce hardwarového rozhrani musi splhovat
pozadavky na zabezpeceni hardwaru v 3.8
d) Metrologicky vyznamné &asti vahy jsou zahrnuty
V prvotnim ovéfeni
e) Snadno ovéfitelnd pravost a integrita dat pfenaSenych z a
do vahy
f)  Funkce provadéné nebo iniciované jinymi pfipojenymi
pfistroji prostiednictvim rozhrani musi spliiovat ptislusné
pozadavky R 134-1
Ostatni zatizeni pozadované dle narodnich predpist, které
maji byt pfipojeny k vize musi byt zajistény tak, aby
automaticky blokovali ¢innost vahy z diivodu jejich
nepiitomnosti nebo nespravné funkce pozadovaného zafizeni
4.3.6 Funkénost pod minimalnim provoznim napétim:
Vaha napéjena nasledujicim zdrojem napéti musi pfi kazdém
poklesu napéti pod minimalni provozni hodnotu (2.7.2) nadale
fungovat spravné nebo zobrazit chybovou zpravu nebo
automaticky znemoznit pokra¢ovani v provozu:
= Stejnosmérné napajeci napéti
= Nap4jeci napéti z baterie (DC)
= 12V nebo 24 V napijeni z autobaterie
5 METROLOGICKE RIZENI
511 All Dokumentace o schvaleni typu zahrnuje:
= Metrologické charakteristiyk vahy
= Standardni soubor specifikaci pro vahu
= Funkéni popis soucasti a zafizeni
= Vykresy, schémata a obecné informace o software (jsou-
li pouzitelné), vysvétlujici konstrukei a ¢innost vahy, a
= Jakykoliv dokument nebo jiny dikaz, ze navrh a
konstrukce vahy vyhovuji pozadavkiim Doporuceni
5.13 Z prezkoumani typu:

Documenty

Funk¢ni kontroly

Zkusebni protokoly od jinych tradd

Pouzijte toto misto pro detailni poznamky z kontrolniho seznamu:
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Priloha A

6.3.1

Priklady vyplnénych zkuSebnich formulaia

Na zacatku

Zkousky za pohybu s dvounapravovym tuhym referenénim vozidlem (A.9.3.2.2.1)

Na konci
21 °C
%
2009-09-21 | rrrr-mm-dd
15:45:00 hh:mm:ss

Cislo zadosti: 1226 Teplota: 20
Oznaceni typu: MOT Rel. v.:
Zkousejici: John Brown Datum: | 2009-09-21
Dilek stupnice, d: 10 kg Cas: 14:45:00
Dilek béhem zkousky: 5k
(mensi nez d) 9

" . .. Celkova , .
Ttida pifesnosti: hmotnost: 0.5 Naprava: C
Identifikace referen¢niho vozidla: 2 osé tuhé
Hmotnost ref. vozidla (VMref):
Viz poznamka nize 40005 kg
Testované ref. vozidlo: Zatizeno standartnimi zavazimi
Summary of site configuration:
Operating speed: Maximum: 10 Minimum: 1
Smér vazeni (pokud existuje): Jeden v

PouZijte toto misto pro zaznamenani informaci o instalaci, napt. konstrukce, délka, atd.:
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(Hodnoty hmotnosti v kg)

Nezatizeno v’ | Zatizeno

Kontrolni vazeni zatizeného
vozidla

Poloha: 5

Dva
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6.3.1 Zkousky za pohybu s dvounapravovym tuhym referen¢nim vozidlem (pokracovani)

Cislo zkousky: 1 (Hodnoty hmotnosti v kg)
Identifikace referen¢niho vozidla: 2 0sé tuhé
\ngcgggzglﬁzé\ﬁidla (VMrer) 40 005 kg Nezatizeno v | ZatiZzeno
Testované ref. vozidlo: Zatizeno standartnimi zavazimi v 500;3&; Ini vazeni zatizen¢ho
Ptejezd ¢. Rychlost (st;(zlzjiivé Zatizeni niprav an(;gitg f:ast Poznamky
(km/h) / prava) Néaprava ¢. 1 | Naprava €. 2 (VM)
1 5 Stied 19 995 20 005 40 000
2 5 Stied 19 995 20 000 39995
3 5 Stied 19 990 20 005 39995
4 5 Leva 20 005 20 050 40 055
5 5 Prava 20020 20 050 40070
6 5 Stied 19 995 20010 40 005
7 5 Leva 19 990 20 050 40 040
8 5 Prava 20 000 19 995 39995
9 5
10 5
Primér | 19999 20 020 40019
Opraveny priimér ! ‘ 19992 20013
Maximiélni odchylka? -28 -37 -65
MPES | 150 150 100
x | Vyhovélo Nevyhoveélo
Poznamky:
Pozn.:
1 Skute¢na konvenéni staticka hmotnost referenéniho jednonapravového zatizeni (opravené primérné
jednonapravové zatizeni):
VMer

CorrAxle=Axlex — (A.9.3.1.3, odstavec 3)
VM

2 Pro zatizeni na napravu je maximalni odchylka mezi opravenymi praimérnymi zatizenimi jedné napravy a uvedenymi
zatizenimi naprav ze zkuSebnich jizd (A.9.3.2.2.2, odst. 5). Pro hmotnost vozidla je maximalni odchylka mezi
refernéni hmotnosti vozidla (VMrer) a udavanou hmotnosti vozidla (VM) ze zkuSebnich jizd (5.1.3.2.1, A.9.3.2.1).

3 Maximalni odchylka v bod¢ (2) vyse nesmi piekro¢it MPE v 2.2.1.2.1 (A.9.3.2.2.1) pro zatizeni naprav a MPE v
2.2.1.1 (A.9.3.2.1) pro hmotnost vozidla.

4 VMref je konvenéni skute¢na hodnota hmotnosti dvounapravového retencniho vozidla stanovena vazenim v plném
proudu (A.9.3.1.2).
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6.3.2  Zkousky za pohybu pro ostatni referen¢ni vozidla (A.9.3.2.2.2)
Na zagatku Na konci
Cislo zadosti: 124 Teplota: 20 21 °C
Oznaceni typu: XYZ Rel. v.: %
Zkousejici: John Brown Datum: | 2009-09-24 2009-09-24 | rrrr-mm-dd
Dilek stupnice, d: 10 kg Cas: 10:00:00 11:00:00 hh:mm:ss
Dilek béhem zkousky: 5 kg

(mensi nez d)

Ttida pfesnosti: Celkova: 1 Naprava: B Skupina: C

Shrnuti konfigurace vazeni:

Maximalni provozni rychlost: 9 km/h Provozni rychlost: 5 km/h
Minimalni provozni rychlost: 1 km/h Max. podet ndprav (n): 6
Smér vazeni (pokud existuje): v' | Jeden Dva

Pouzijte toto misto pro zaznamenani informaci o instalaci, napt. konstrukce, délka, atd.:
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6.3.2  Zkousky za pohybu pro ostatni referen¢ni vozidla (pokracovani)

Cislo zkousky: 1 (Hodnoty hmotnosti v kg)

Identifikace referenéniho vozidla: 6 naprav / 2 skupiny naprav

Hmotnost ref. vozidla (VMref):

. v .
Viz poznémka ni%e 41950 kg NezatiZeno ZatiZzeno

Testované ref. vozidlo: Zatizeno standartnimi zavazimi v Kot}trolm vazeni zatizeného
vozidla
Pozice PO o .
Preiend & Rychlost | (stied / Zatizeni naprav Zatizeni sk. naprav Hrgqmgst
rejezd . (km/h) leva/ | Napra | Napra | Napra | Napra | Napra | Napra | Napra | Naprava ¢. | Naprava ¢. v \Z/lM '
pravd) |vac.l|vac.2|vac.3|vac. 4|vacC.5|vac.6|vaC. 7| ... | ...
1 5 Stied 7040 | 7015 | 7010 | 7000 | 6995 | 7035 14 025 21030 42 095
2 5 Stied 6995 | 7050 | 6990 | 6980 | 7000 | 7005 14 040 20985 42 020
3 5 Stied 7015 | 6995 | 6995 | 7010 | 6900 | 7050 13950 20 960 41925
4 5 Leva 7025 | 7010 | 7010 | 7005 | 7010 | 7010 14 020 21025 42 070
5 5 Prava 7000 | 7020 | 6970 | 7020 | 7020 | 7020 13990 21060 42 050
6 5 Stied 6995 | 7050 | 6960 | 7040 | 7000 | 6990 14 010 21030 42 035
7 5 Leva 7025 | 7010 | 6970 | 7005 | 6970 | 7010 13980 20 985 41990
8 5 Prava 7015 | 6955 | 6995 | 7010 | 6900 | 7000 13950 20910 41 875
9 5
7014 | 7008 | 6988 | 7009 | 6974 | 7015 13 996 20998 42008
7004 | 6999 | 6978 | 6999 | 6965 | 7005 13976 20969 -
36 51 32 41 65 45 64 91 -145
MPD/MPE? +70 +70 +70 +70 +70 +70 210 315 210
x | Vyhovélo Nevyhovélo
Poznamky:
Pozn.:
e o . VMe:
1 Opraveny pramér zatizeni napravy nebo sk. naprav: CorrAxle: or CorrGroup: =Axle: or Group:x
2 Pro zatizeni naprav a skupiny naprav je max. odchylka mezi opravenym primérem a zatizenim ze zkusebnich jizd

(A.9.3.2.2.2, odstavec 5). Pro hmotnost vozidla je max. odchylka mezi referenéni hmotnosti vozidla (VMrer) a
zaznamenanou hmotnostni (VM) ze zkuSebnich jizd (A.9.3.2.1).

3 Maximalni odchylka v bodé (2) vySe nesmi piekrocit MPE v 2.2.1.2.2 (A.9.3.2.2.2 odstavec 6) pro zatizeni naprav a
skupiny naprava MPE v 2.2.1.1 (A.9.3.2.1) pro hmotnost vozidla.

4 Priklad vyplnéného zkuSebniho formulare naleznete v ptiloze A.
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